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Beschreibung 

[0001 ] Die Erf indung betrifft eine Grerfersteuerung fur 
einen zyWisch schwingend angetriebenen Vorgreifer 
zum Einzelbogentransport in einer Bogendruckma- s 
sen in e. 

[0002] Durch die DE 43 30 392 A1 ist es bekannt, an 
einem freien Ende eines Vorgreifers wenigstens einen 
Bogengreifer vorzusehen, wobei der Vorgreifer einen 
um eine gestellfeste Schwingachse schwenkbaren to 
Schwinghebei aufweist. Parallel zur Schwingachse tst 
eine Gelenkachse zum SchlieBen und Offnen des 
Bogengreifers vorgesehen. Eine eintourig umiaufende 
Kurve und eine ortsfest schwenkbare Kurve mit einem 
Rollenhebel, dessen Kurvenrolle an der ersten Kurve is 
aniiegt. verschwenken die zweite Kurve zyWisch in ihrer 
Lage. Hierbei bestimmen die Lagen der Kurven den Off- 
nungs- und SchlieBzeitpunkt des Greifers. 
[0003] Bei einem Vorhandensein von fehlbogen, d. h. 
Schragbogen Oder Mehrfachbogen an der Bogenuber- 20 
nahmestelle am Anlegetisch, durfen diese Fehlbogen 
nicht vom Vorgreifer transportiert und an den nachfbl- 
genden Zyiinder Obergeben werden. 
[0004] Der Erf indung liegt die Aufgabe zugrunde, eine 
Grerfersteuerung fur einen zyWisch schwingend ange- 25 
triebenen Vorgreifer zum Einzelbogentransport in einer 
Bogendruckmaschine zu schaffen. 
[0005] Die Aufgabe wird erfindungsgemaB durch die 
kennzeichnenden Merkmale des Anspruchs 1 gelOst 
[0006] In vorteilhafter weise ist ein Schartmechanis- 30 
mus in Form einer einrastbaren Winke vorgesehen, der 
die GreiferOffnungs-/schlieBkurve in einer GreiferOff- 
nungslage festsetzt, so daB der Greifer bei seiner 
schwingenden Transportbewegung geOffnet Weibt und 
somrt keinen Bogentransport durchfuhrt. 35 
[0007] Um zu vermeiden. daB zwischen Greiferfinger 
und Greiferauflage ohne SchlieBbewegung einge- 
klemmte MehrfachbOgen transportiert werden, ist im 
SchlieBbereich des Kurvensegments ein zusatzlicher 
GrerferOffnungsbereich angeordnet. Durch diese vor- 40 
teilhafte MaBnahme wird der Greifer im vorbeschriebe- 
nen Fall Qber das MaB. das er an der 
Bogenubernahmestelle am Anlegetisch aufweist geOff- 
net so daB rnOglicherweise eingeWemmte Mehrfachbo- 
gen losgelassen werden. Damit im Normalbetrieb ein 45 
ungewolftes Offnen der Greifer im SchlieBbereich des 
zusatzlichen Offnungsbereiches unterWeibt, ist es vor- 
gesehen, an der Steuerkontur der eintourig umlaufen- 
den Kurve einen GreiferschiieBbereich zur 
Kbmpensation des zusatzlichen GreiferOffnungsberei- so 
ches des Kurvensegments vorzusehen. 
[0008] Die Erfindung ist in der Zeichnung dargestelrt 
und wird im folgenden beschrieben. 
[0009] Es zeigt die Figur eine schematische Darstel- 
lung der Greifersteuerung im Schnitt ss 
[0010] Ein Vorgreifergreifer 1 einer Bogendruckma- 
schine weist einen Greiferfinger 2 und eine Greiferauf- 
lage 3 auf und ist am Ende eines um eine 



Schwingachse 4 zyWisch schwingend angetriebenen 
Schwinghebels 6 angeordnet. Der Vorgreifergreifer 1 
weist eine Gelenkachse 7, an welcher der Greiferfinger 
2 befestigt ist, und einen die Gelenkachse schwenken- 
den Hebel 8 auf. Der Hebel 8 tragt an seinem Ende eine 
drehbar gelagerte Segmentrolle 9. die mit einer Steuer- 
kontur 1 1 eines Kurvensegmentes 12 in Arbeitskontakt 
stent Das Kurvensegment 12 ist um einen gestelffesten 
Schwenkpunkt 13 schwenkbar gelagert. Ein mit dem 
Kurvensegment 12 verbundener Rollenhebel 14 tragt 
an seinem freien Ende eine drehbar angeordnete Kur- 
venrolle 16, die mit der Steuerkontur 17 einer eintourig 
umlaufenden Steuerkurve 18 in Arbeitskontakt steht 
[0011] Ein zu transportierender Bogen 19 wird im 
Betrieb vom Vorgreifergreifer 1 am Anlegetisch 21 uber- 
nommen und an einen Greifer 22 eines nachgeordne- 
ten Zylinders 23 Obergeben. 
[001 2] Eine "GeOffnef-Stellung der Greifer 2 am Anle- 
getisch 21 ist hierbei dadurch erzielbar, daB die Steuer- 
kontur 17 des Kurvensegmentes 12 gegen den 
Uhrzeigersinn in die "GeOffnet'-Stellung geschwenkt 
wird. Das Greifer-SchlieBen wird hierbei durch einen 
SchlieBbereich 20 der Steuerkurve 18 bestimmt. Das 
Kurvensegment 12 wird hierbei so weit um den 
Schwenkpunkt 13 ausgelenkt, daB der Greifer 2 mittels 
der Segmentrolle 9 und der Steuerkontur 1 1 geschlos- 
sen wird. 

[0013] Aus dieser Position schwenkt der Vorgreifer 6 
um die Schwingachse 4 in eine Gbergabestellung, in 
welcher der Bogen 19 an den Greifer 22 des nachge- 
ordneten Zylinders 23 Obergeben wird. Die Segment- 
rolle 9 gelangt hierbei Qber einen SchlieBbereich 24 des 
Kurvensegments 12 zu eine: Offnungsbereich 26 des 
Kurvensegments 12. Der SchlieBbereich 24 weist 
zusatzlich einen Offnungsnocken 28 auf. 
[001 4] Bei einem stOrungsfreien Bogentransport. d. h. 
es liegen keine Fehlbogenmeldungen vor, wird die Wir- 
kung dieses Offnungsnockens 28 dadurch kompensiert, 
daB ein Steuertal 29 an der Steuerkontur 17 der Kurve 
18 vorgesehen ist. 

[0015] Bei einer Fehlbogenmeldung setzt eine 
schwenkbar gelagerte SchaltWinke 31 das Kurvenseg- 
ment 12 in einer "GeOffnef-Stellung des Vorgreifergrei- 
fers 1 fest. 

[0016] Durch diese MaBnahme wird der Greiferfinger 
2 geOffnet gehalten und es wird verhindert, daB ein 
Bogentransport vorgenommen wird. Gelangt die Seg- 
mentrolle 9 in den Bereich des dffnungsnockens 28 wird 
der Greiferfinger 2 noch ein wenig Qber das Standard- 
OffnungsmaB gegenuber der Greiferauflage 3 angeho- 
ben, d. h. ein Abstand zwischen Greiferfinger 2 und 
Greiferauflage 3 ist im Offnungsbereich, in wetchem die 
Segmentrolle 9 mit dem flffnungsnocken 28 in Arbeits- 
kontakt steht, grOBer als ein Abstand. den der Greifer- 
finger 2 gegenuber der Greiferauflage 3 in geOffnetem 
Zustand am Anlegetisch 21 aufweist. Durch diese MaB- 
nahme kfinnen Mehrfachbogen, die z. B. ohne SchlieB- 
bewegungdes Vorgreifergrerfers 1 transportiert wurden, 
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sicher losgeJassen warden. 
Bezugszeichenliste 
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Vorgreifergreifer 
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Greiferfinger 
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Greiferauflage 




4 
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Schwingachse 
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Schwinghebel 
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Gelenkachse 
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Hebel 
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Segmentrolle 
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Steuerkontur 
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Kurvensegment 
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Schwenkpunkt 
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Roilenhebet 


20 


15 






16 


Kurvenrolle 




17 


Steuerkontur 




18 


Steuerkurve 
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Patentanspruche 

40 

1. Greifersteuerung fur einen zyWisch schwingend 
angetriebenen Vorgreifer zum Einzelbogentrans- 
port in einer Bogendruckmaschine, deren Vorgrei- 
fer am freien Ende eines urn eine gesteiifeste 
Schwingachse schwenkbaren Schwinghebels 45 
wenigstens einen Bogengreifer aufweist. der um 
eine parallel zur Schwingachse ausgerichtete 
Gelenkachse zum SchlieBen und Offnen des 
Bogengreifers bei der Bogenubernahme und bei 
der Bogenubergabe durch Kurven zwangsweise so 
beweglich ist, von denen eine Kurve eintourig 
umlauft und dabei die andere an einem ortsfest 
schwenkbar gelagerten Rollenhebel. dessen Kur- 
venrolle an dieser Kurve anliegt, befestigte Kurve 
zyWisch in ihrer Lage verschwenkt, wobei die Lage ss 
der Kurven den SchlieBzeitpunkt und den dffnungs- 
zeitpunkt des Gretfers bestimmen, 
dadurch gekennzeichnet, 



daB ein Schaltmechanismus (31) zum Festsetzen 
der ortsfest schwenkbaren Kurve (12) vorgesehen 
ist. daB diese Kurve (12) einen GreiferschlieBbe- 
reich (24) und einen Greiferdffnungsbereich (26) 
aufweist, daB der GreiferschlieBbereich (24) 
zusatzlich einen Greiferdffnungsbereich (28) auf- 
weist. daB des zusatzlich angeordneten Greiferdff- 
nungsbereich (28) zur Kbmpensation ein 
zusatzlicher GreiferschlieBbereich (29) auf der ein- 
tourig umlaufenden Kurve (18) zugeordnet ist. 

2. Greifersteuerung nach Anspruch 1 , 
dadurch gekennzeichnet, 

daB der zusatzlich angeordnete GreiferOffnungsbe- 
reich (28) ein Offnungsnocken und der zusatzlich 
angeordnete SchlieBbereich (29) ein Steuertal ist 

3. Greifersteuerung nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, 

dadurch gekennzeichnet, 
daB ein mittels dffnungsnocken erzeugter Abstand 
zwischen Greiferfinger (2) und Greiferauflage (3) 
grOBer ist, als ein Abstand zwischen Greiferfinger 
(2) und Greiferauflage (3) in gedffneter Stellung der 
Vorgreifergreifer (1) am Anlegetisch (21). 

Claims 

1. Gripper control for a pregripper driven cyclically in 
oscillation, for individual sheet transport in a sheet- 
fed printing machine, the pregripper of which has, 
at the free end of an oscillating lever pivotable 
about an axis of oscillation fixed relative to the 
frame, at least one sheet gripper which is positively 
movable by means of cams, about an axis of articu- 
lation oriented parallel to the axis of oscillation, for 
closing and opening the sheet gripper during sheet 
take-over and during sheet transfer, one of the said 
cams rotating at constant speed and. at the same 
time, the other cam fastened to a roller lever which 
is pivotably mounted at a fixed location and the cam 
roller of which bears on this cam. pivoting cyclically 
in position, the position of the cam defining the clos- 
ing time and the opening time of the gripper, char- 
acterized in that a switching mechanism (31) is 
provided for stopping the cam (12) pivotable at a 
fixed location, in that this cam (12) has a gripper- 
closing region (24) and a gripper-opening region 
(26), in that the gripper-closing region (24) addition- 
ally has a gripper-opening region (28). and in that 
an additional gripper-closing region (29) on the cam 
(18) rotating at constant speed is assigned, for 
compensation, to the additionally arranged gripper- 
opening region (28). 

2. Gripper control according to Claim 1 , characterized 
in that the additionally arranged gripper-opening 
region (28) is an opening hump and the additionally 
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arranged closing region (29) is a control valley. 

3. Gripper control according to one of the preceding 
claims, characterized in that a clearance between 
the gripper finger (2) and gripper support (3), the 5 
said clearance being produced by means of the 
opening hump, is greater than a clearance between 
the gripper finger (2) and gripper support (3) when 
the pregripper (1) is in the opened position at the 
feed table (21). 10 



sages d'ouverture est plus grande qu'une distance 
entre doigt de preneur (2) et appui de preneur (3) 
lorsque te systeme de prise pn§alab!e (1) associe a 
la table de marge (21) est en position d'ouverture. 



Revendications 



1. Commando de preneur pour un systeme de prise 
pr&lable entraTne a osciller cyciiquement pour le is 
transport individuel de feuilles dans une machine a 
imprimer des feuilles, dont le systeme de prise 
pr6alable comprend, a I'extremite libre d'un levier 
oscillant pouvant pivoter autour d'un axe d'oscilla- 
tion solidaire du bati, au moins un preneur de feuille 20 
qui est d6place sous contrainte par des carries 
autour d'un axe d'articulation oriente parallelement 
a I'axe d'oscillation pour la fermeture et I'ouverture 
du preneur de feuille iors du prelevement de feuille 
et Iors de la transmission de la feuille, une de ces 25 
carries effectuant une revolution complete pendant 
laquelle I'autre came fixee a un levier a galet, qui 
est monte pivotant en un lieu fixe et dont le galet de 
came est en appui contre cette pr6c6dente came, 
subit un pivotement cyclique de sa position, la posi- 30 
tion des cames determinant Unstant de fermeture 
et Unstant d'ouverture du preneur, 
caracterisee 

en ce qu'un m6canisme a cliquet (31) est pr6vu 
pour (Immobilisation de la came (1 2) pouvant pivo- 35 
ter en un lieu fixe, en ce que cette camp (12) com- 
pose une zone (24) de fermeture du preneur et une 
zone (26) d'ouverture du preneur. en ce que la zone 
(24) de fermeture du preneur comporte accessoire- 
ment une zone (28) d'ouverture du preneur. en ce 40 
qu'une zone auxiliaire de fermeture du preneur (29) 
situ6e sur la came (18) effectuant une revolution 
complete est associee pour la compensation a (a 
zone (28) d'ouverture du preneur disposee acces- 
soirement. 45 



2. Commande de preneur selon la revendication 1 , 
caracterisee 

en ce que la zone (28) d'ouverture du preneur dis- 
posee accessoirement est un bossage d'ouverture so 
et la zone de fermeture (29) disposee accessoire- 
ment est un creux de commande. 



3. Commande de preneur selon Tune des revendica- 
tions pr6c6dentes, ss 
caracterisee 

en ce qu'une distance entre doigt de preneur (2) et 
appui de preneur (3) qui est generee par des bos- 
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